
MBC 정밀측위장치의

CAN Message 입력을위한설정예시

CAN message의기본정보

CAN message 데이터형식

• Speed 정보형식 - 4가지

• Wheel Tick 정보형식 - 2가지

MBC 기본설정값

• Single Speed 형식, B.2.2



1. Speed 정보데이터형식(4가지)



1. Speed 정보데이터형식(4가지)



2. Wheel Tick 정보데이터형식(2가지)



3. MBC 기본설정값 (default config)

CAN bitrate : 500 kbps

CAN message ID : 0x123

DLC : 2 bytes

Cycle time : 0

startbit length byte order value type factor offset min max unit source

0 14 little-endian unsigned 0.031 0 0 507.873 kph combined

14 2 little-endian unsigned 1 0 0 1 direction direction

byte/bit 7 6 5 4 3 2 1 0

0 (08) (07) (06) (05) (04) (03) (02) lsb (01)

1 msb lsb msb (14) (13) (12) (11) (10) (09)

msb = most significant bit, lsb=least significant bit

direction min=forward, max=backward
중간값은 forward로간주함

웹기반 CAN설정메시지 generator

MBC 기본설정값예시

장치의설정변경방법 : Realterm 프로그램을통해설정, 별도안내

cycle time은 0으로입력
(입력되는속도를자동인식)


